POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Aplikacje dronowe [S1Lot2-BSP>AD]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Lotnictwo 3/6

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Bezzatogowe statki powietrzne ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
30 30 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

6,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Stanistaw Gardecki
stanislaw.gardecki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: Podstawowe wiadomosci z analizy matematycznej, jezykdw programowania. Umiejetnosci:
Posiada¢ podstawowe umiejetnosci korzystania z oprogramowania wspomagajgcego projektowanie, a
takze sprawnie pozyskiwa¢ dodatkowe informacje z roznych zrédet. Kompetencje spoteczne: rozumie
koniecznos¢ podnoszenia swoich kwalifikacji i wykazuje gotowos¢ do podjecia pracy w zespole.

Cel przedmiotu

Zapoznanie sie z szerokim zakresem aktualnych aplikacji technologii dronowych w zastosowaniach
gospodarczych i naukowych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng obejmujgca kluczowe zagadnienia z
zakresu termodynamiki technicznej , mechaniki ptynéw, w szczegdlnosci aerodynamiki

2. ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie grafiki inzynierskiej i konstrukcji
maszyn: rysunek techniczny, rzutowanie obiektoéw, podstawowe zasady grafiki inzynierskiej,
zastosowanie graficznych programoéw komputerowych CAD (Computer Aided Design) w konstrukcji



maszyn

Umiejetnosci:

1. umie analizowac strategie przedsiebiorstw i interpretowac ich dziatania oraz stosowac¢ w praktyce
podstawowe narzedzia analizy strategicznej

2. potrafi projektowaé elementy srodkéw transportu z wykorzystaniem danych o ochronie srodowiska
3. potrafi szacowac rézne rodzaje kosztéw, potrafi weryfikowac i ocenia¢ zjawiska rynkowe, potrafi
oceni¢ czynniki wzrostu gospodarczego i znaczenie pienigdza dla jego rozwoju, potrafi decydowac o
ekonomicznych wyborach w zakresie konsumpciji i produkcji,

Kompetencje spoteczne:

1. ma Swiadomos$¢ znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemdéw inzynierskich oraz zna przyktady i
rozumie przyczyny wadliwie dziatajgcych projektdw inzynierskich, ktére doprowadzity do powaznych
strat finansowych, spotecznych lub tez do powaznej utraty zdrowia, a nawet zycia

2. prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu inzyniera lotnictwa
i kosmonautyki

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad

Ocena wiedzy i umiejetnosci wykazanych na sprawdzianie pisemnym lub ustnym. Premiowane aktywnosci
podczas wykfadu.

Laboratoria

Ocena postepow na podstawie ocen czgstkowych z wykonywanych éwiczen.

Tresci programowe

Program kursu obejmuje poznawanie szerokiego spektrum zastosowan dronéw w gospodarce i badaniach
naukowych. Studenci zapoznajg sie zaréwno z ogélnymi aspektami wykorzystania UAV w danej dziedzinie,
jak i szczegotami technicznymi oraz licznymi studiami przypadkow.

Tematyka zaje¢

Tematyka wykfadow w jednej czesci obejmuje szereg przyktadow aplikacji dronowych, natomiast w drugiej
ma charakter monograficzny i skupia sie na wybranych zagadnieniach naukowych w kontekscie
aplikacyjnym:

1. Przeglad rynku zastosowan UAV, biezgcych trendéw, wskaznikow ekonomicznych, barier rozwojowych i
perspektyw rozwoju.

. Zastosowania drondéw w rolnictwie precyzyjnym.

. Wykorzystanie UAV w zadaniach ochrony i monitoringu srodowiska naturalnego.

. Aplikacje dronowe w inzynierii Igdowej, geodezji i inspekcjach technicznych.

. Opis zastosowan dronéw w przemysle rozrywkowym oraz sportow dronowych.

. Aplikacje dronowe w kontekscie dziatan kryzysowych i bezpieczenstwa publicznego.

. Drony inspirowane przyrodg, w tym konstrukcje typu flapping-wing.

. Koncepcja, sposoby sterowania i zarzgdzania rojami dronow.

. Inteligentne systemy diagnostyczne dla wykrywania uszkodzen w UAV.

Program laboratoriow obejmuje cykl éwiczen wprowadzajgcych studenta w narzedzia i metody obstugi,
programowania i diagnostyki miniaturowych dronéw wielowirnikowych. Zwienczeniem cyklu laboratoriow
jest wykonanie na szeregu zadan praktycznych o tematyce ukierunkowanej na aspekt aplikacyjny UAV.

OCoONO AL WN

Metody dydaktyczne

Wyktad w formie serii prezentacji potgczonych z dyskusjg i praktycznymi przyktadami.
Laboratoria: seria éwiczen programistycznych wykonywanych na miniaturowych UAV zwienczona
zadaniami praktycznymi o tematyce zwigzanej z wybrang aplikacjg technologii dronowe;j.

Literatura

Podstawowa:
1. W. Giernacki: Drony i bezzatogowe statki powietrzne (UAV), Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej,



2018.

Uzupetniajgca:
1. W. Wyszywacz: Drony, Wydawnictwo Poligraf 2020.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 150 6,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 60 2,50
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 90 3,50

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




